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1. WSTEP

1.1. Przedmiot opracowania.

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji techniczre] & wymagania dotyce wykonania
i odbioru robot zwgzanych z budowinstalacji Systemu Telewizji Dozorowej CCTV.

1.2. Okr&lenia podstawowe
Kamera CCTV -Urzadzenie zawierage przetwornik obrazu, wytwaragy sygnat wizyjny z
obrazu optycznego.
Punkt kamerowy CCTVZestaw zawierafy kameg CCTV oraz odpowiedni obiektyw i niegtny
osprzt pomocniczy.
Obudowa kamerowa ©Ostona zabezpieczgja kameg, obiektyw i osprzt pomocniczy przed na-
razeniami mechanicznymi i/lugrodowiskowymi.
Czula¢ kamery -Oswietlenie przetwornika obrazu niegine do wytworzenia catkowitego (kolo-
rowego) sygnatu wizyjnego o oktenej amplitudzie, przy okéonej wartdci stosunku
sygnat/szum.
Przetwornik obrazu Przyrzd przetwarzajcy obraz optyczny na sygnat elektryczny.
Obiektyw -Przyrzzd optyczny stiaagcy do projekcji obrazu wskazanej sceny na powierzckwia-
ttoczul przetwornika obrazu.
Rejestrator cyfrowy —urzadzenie pozwalape na wprowadzenie oldlenej ilosci sygnatow
wizyjnych oraz ich obrobki i zapisu na weytrznym dysku HDD.

Wyposaenie—wszystkie elementy wchogee w skiad instalaci
Zasilanie w energi elektryczg — wewretrzna instalacja elektryczna gwaragtg przyhczenie
I uzytkowanie uradzen.

Pozostate okrdenia podstawoweg zgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami.



1.3. Ogodlne wymagania dotygpze robot.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodito
z Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru /Zamagdago.
1.4. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiagcy w terminie okrélonym w Warunkach Umowy przeka Wykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi.
1.5. Projekt monitoringu plenerowego placu fitnegsm. Orzechowka
Wykonawca przedswziecia otrzyma od Zamawiggego egzemplarz kompletnej
dokumentaciji projektowe,.

1.6. Zgodn@&¢ Robdét z DokumentagjProjektowg i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicze olodatkowe dokumenty przekazane
przez Zamawiacego Wykonawcy stanowiczes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione
w chatby jednym z nich $ obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji. Wykonawca nie rm® wykorzystywé btedéw lub opuszcze w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Zamawiagcego, ktéry dokona

odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialga lzgodne z DokumentacjProjektovg
i ST.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedh w peini zgodne z DokumentadpProjektove lub

ST i wplynie to na niezadowalmp jakos¢ systemu, to takie materiatyedy niezwtocznie

zasgpione innymi na koszt Wykonawcy.
1.7. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowzany do zorganizowania placu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresieniavaealizacji

Kontraktu, & do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywad tymczasowe ukglzenia zabezpieczgje
w tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcaszelkie inne

srodki niezlgdne do ochrony Roboét przez niego wykonywanych.
1.8. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.



1.9. Ochrona przeciwpiarowa
Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesziech biurowych, mieszkalnych

I magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne ¢ skiadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa

i zabezpieczone przed dgsém osbb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpasrem wywotanym jako

rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykeoy.
1.10. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiatly, ktére w sposob trwatyg sszkodliwe dla otoczenia, niegdy dopuszczone do
uzycia.
Nie dopuszcza ei uzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o ¢séniu
wiekszym od dopuszczalnego, olmmego odpowiednimi przepisami.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie Sgecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie

Zamawiajcy.
1.11. Ochrona wtasnsti publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji i budowli na powierzchni ziemi i za adzenia
podziemne. Wykonawca zapewni wdave oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieim

instalacji i uradzea w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalabjykonawca bezzwiocznie powiadomi
Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiadze orgdzib z nimi wspotpracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu naprafdykonawca bdzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzestalacji na powierzchni ziemi i wadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

1.12. Bezpieczstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcacdbie przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegoko Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznychkodkwych dla zdrowia oraz

niespetniagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne oraz

sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orke d
5



zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymageaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w Cenie Kontraktowe;j.

1.13. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowdzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktogewsjakikolwiek sposéb zwizane z Robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tpchw, przepiséw i wytycznych podczas

prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i dolzie w petni odpowiedzialnyza
wypetnienie wszelkich wymaggrawnych odnénie wykorzystania opatentowanych golzea.



2. ZAKRES

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych
z budowg instalacjimonitoringu plenerowego placu fitness: moateamer i mikrofonéw, monta
stanowiska rejestracji CCTV, moutastanowiska wizualizacji i archiwizacji operatoraCTV,
wykonanie okablowania instalacji CCTV, doprowadeerasilania, wypogania technologicznego,

instalacje i pomocnicze wdzenia techniczne.

W zakres tych robét wchoalz

— roboty przygotowawcze,

— monta stacjonarnych kamer zewtrznych

— monta okablowania instalacji

— monta stanowiska rejestracji operatora CCTV

— monta& stanowiska wizualizacji i archiwizacji operator&TV
— wykonanie okablowania instalacji CCTV

— zasilanie dedykowane systemu CCTV

— kontrola jakgci

Szczegobtowy zakres robdt obejmuje: (dotyczy przedmiobdt poz. 1/14/40)

Nr Podstawa | Opis robét .
poz. Jm llos¢
1 KNR 5-08 | Mechaniczne wykonanie $lepych otworéw w gipsie lub gazobetonie
0801/07 | objetosci do 1 dm3 szt. 5
2 KNR 5-10 | Montaz przepustéw rurowych w stropach i $cianach z gipsu lub gazobetonu
0311/01 o $rednicy do 15 cm z mechanicznym przebijaniem otworéw - rura o przepust. 5
Srednicy zewnetrznej do 40 mm
3 E 0508 Montaz listew $ciennych (korytek instalacyjnych) z PCW na Scianach i
0800/03 stropach poprzez przykrecenie do gipsu-gazobetonu m 150
4 | KNR-W 5-08 | Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 12.5 mm2 wciggane do rur
0207/02 m 120
5 | KNR-W 5-08 | Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 12.5 mm2 wciggane do rur
0207/02 m 250
6 | KNR-W 5-08 | Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 12.5 mm2 wciggane do rur
0207/02 m 30
7 | KNR-W 5-08 | Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 12.5 mm2 wciggane do rur
0207/02 m 120
8 KNR 5-10 | Montaz i reczne stawianie stupéw pojedynczych o dtug.do 9 m (bez belek
0701/01 | ustojowych) szt. 4
9 KNR AL-01 | Montaz elementéw systemu telewizji uzytkowej - kamera TVU zewnetrzna
0501/02 szt. 4
10 KNR AL-01 | Montaz elementéw systemu telewizji uzytkowej - urzgdzenie do cyfrowego
0503/04 | zapisu obrazu szt. 1
11 | KNR AL-01 | Montaz zasilacza do 48 V DC/17 W
0112/02 szt. 5
12 KNR AL-01 | Montaz elementéw systemu telewizji uzytkowej - nadajnik/odbiornik
0504/08 | transmisji cyfrowej sygnatéw video (za kazdy uktad transmisyjny) szt. 4
13 KNR AL-01 | Montaz zasilacza do 12 V DC/240 W
0112/08 szt. 4




14 | KNR AL-01 | Montaz obudowy o wielkosci do 21 HE

0114/06 kpl.
15 | KNR AT-15 | Krosowanie - kabel miedziany w szafie dystrybucyjnej - kabel kat.5e,

0119/02 U/UTP, PVC, o dtugosci 1,0 m szt.
16 | KNR AT-15 | Krosowanie - kabel BNC w szafie dystrybucyjnej

0119/04 szt.
17 | KNR-W 5-08 | Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznych - obwdd 1-fazowy, .

0901/01 | pierwszy pomiar pomiar
18 | KNR-W 5-08 | Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznych - obwdéd 1-fazowy, kazdy .

0901/02 | nastepny pomiar pomiar
19 | KNR-W 5-08 | Sprawdzenie samoczynnego wytgczenia zasilania - pomiar impedancji petli .

0902/01 | zwarciowej - pierwszy pomiar
20 | KNR-W 5-08 | Sprawdzenie samoczynnego wylgczenia zasilania - pomiar impedancji petli .

0902/02 | zwarciowej - kazdy nastepny pomiar
21 | KNR-W 5-08 | Sprawdzenie samoczynnego wylgczenia zasilania - pomiar rezystanciji )

0902/03 | uziemienia - pierwszy pomiar
22 | KNR-W 5-08 | Sprawdzenie samoczynnego wylgczenia zasilania - pomiar rezystanciji .

0902/04 | uziemienia - kazdy nastepny pomiar
23 KNR AL-01 | Uruchomienie systemu TVU - linia transmisji wizji lni

inia

0506/01




3. MATERIALY i URZ ADZENIA

3.1. Przechowywanie, sktadowanie materiatow iqdzei

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane nadyerdo czasu gdy ¢ola one
potrzebne do Robdét, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaly swojakaosé

I wkasciwos¢ do Robot i byty dospne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowanigdh zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza TereBewowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawg.

3.2. Wymagania techniczne.

Wymaga s§, aby kamery, obiektywy, rejestratory cyfrowe, gglzenia steruce oraz

monitory pochodzity od jednego producenta.

Na wszystkie urgdzenia elektryczne zgodnie z Rozpmizeniem Ministra Gospodarki Pracy i
Polityki Spotecznej z dnia 12 marca 2003 w sprawasadniczych wymagdadla sprztu
elektrycznego Dz. U. Nr 49 poz. 414, ngledostarczy Deklaracg Zgodndaci (CE).

1.1. Rejestrator cyfrowy DR4H-LITE

Dane techniczne:

Model: DR4H-LITE

Standard Video: PAL/NTSC (przetaczane recznie)

Wejscia video: 4 x 1.0Vp-p / 75Q (BNC)

Wyijscia monitorowe: Gtéwne 1 x 1.0Vp-p / 75Q (BNC)

; 1 X VGA

SPOT 1 x 1.0Vp-p / 75Q (BNC)

Wejscie audio: 1 x RCA Cinch

Wyjscie audio: 1 x RCA Cinch

System operacyjny: RTOS

Podziat ekranu: 1,4

Predkos¢ wyswietlania: 25 kl./sek. (1 kanal) ; 100 Kl./sek.
(catkowita)

Kompresja obrazu video: H.264 (4 poziomy kompresji)




Harmonogram nagrywania:

Dzienny i Tygodniowy

Tryby nagrywania:

- nagrywanie ciggte

- nagrywanie wyzwalane detekcja

ruchu

- nagrywanie alarmowe wyzwalane
alarmem zewnetrznym (czujniki ruchu,

system alarmowy, itp.)

- nagrywanie napadowe wyzwalane

recznie

Pre-alarm i Post-alarm:

Maksymalny czas nagrywania Pre-

alarm: 5 sek. / Post-alarm: 3 min.)

taczna szybkos¢ nagrywania:

100kl./sek. (CIF) ; 50kl./sek. (2CIF) :
25Kl./sek. (4CIF)

Tryby wyszukiwania:

Wedtug kalendarza (data i czas) lub

wedtug dziennika zdarzen

Rozdzielczos¢:

704x576 (4CIF) ; 720x288 (2CIF) ;
360x288 (CIF)

Wejécia alarmowe:

4x TTL

Wyijscie alarmowe:

1 x NO/NC (wyjscie bezpotencjatowe)

Wewnetrzny dysk twardy:

1 x SATA (kompatybilne sg dyski
SEAGATE (wytaczajac model 750GB) i
HITACHI)

Typy alarmoéw:

Detekcja ruchu, zanik sygnatu video,
awaria systemu, awaria dysku, alarm

na wejsciu

Detekcja ruchu:

12 x 12 stref / 10 poziomdw czutosci

Praca w sieci:

Jako Web serwer: podglad LIVE,

odtwarzanie, PTZ, konfiguracja

Oprogramowanie CMS: petne

zarzadzanie wieloma rejestratorami,
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podglad LIVE, odtwarzanie, PTZ

Eksport danych: AVI, JPEG, BMP (nosniki: USB-
pendrive, ptyta CD/DVD)
Poziomy dostepu: 3 konfigurowalne grupy uzytkownikéw

(Admin / Manager / User)

Zabezpieczenie nagran:

Znak wodny

Dziennik logow:

1.000.000 zdarzen przechowywanych
w buforze pamieci RAM

Metody taczenia w sieci:

Statyczny IP, DHCP, DDNS z obstuga
DynDNS

Synchronizacja czasu:

Protokdt NTP, synchronizacja poprzez
Ethernet (automatyczna zmiana czasu

letni/zimowy)

Powiadamianie e-mailowe:

Wystanie wiadomosci e-mail na wiele
adreséw (protokét SMTP) w momencie

pojawienia sie alarmu

Porty: RS 1 x RS485

Ethernet 1 x 10/100-BaseT (RJ-45)

USB2.0 1 x USB (panel przedni) ; 1 x USB
(panel tylny)

Zasilanie: 12VvDC, 1zasilacz w komplecie z
zasilaczem

Pobo6r mocy: Okoto 65W

Dopuszczalna wilgotnosc: 10 ... 80%

Temperatura otoczenia: 0 ... +40°C

Waga: 1,44 kg

Wymiary zewnetrzne:

290 x 230 x 60mm
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1.2. Monitor LEDP 21,5"

Dane techniczne:

Model LEDP18.5 LEDP21.5

Matryca 18.5” TFT | 21.5" TFT LCD
LCD

Rozdzielczos¢ | 1366 x 768 | 1920 x 1080 @ 60Hz
@ 60Hz

Wspdtczynnik 1000:1

kontrastu

Jasnos¢ 250cd/m?2

Tlos¢ kolorow 16.7 miliona

Czas reakgji <5ms

Kat widzenia 170° poziomo / 160° pionowo
Min. czas  zycia | 50.000 godzin
matrycy

Tryb wyswietlania Video / VGA / HDMI

Menu OSD VGA Jasnos¢, Kontrast, Pozycja poziom / pion, Zegar, Faza,
Temperatura barwowa, Kolor uzytkownika R / G / B,
Pozycja OSD poziom / pion, Gtosnos¢, Jezyk, Powrot.
Video Kolor, Jasno$¢, Kontrast, Ostros¢, Gtosnosé, Jezyk

Wejscia video

2x Video BNC (1.0 Vp-p 75%), VGA 15pin, DVI, HDMI

Wyjscia video 1x Video BNC (1.0 Vp-p 75Q)
Audio PC Stereo, Audio RCA
Gtosniki 2x2W

Wymiary 447.5 x 332.1 | 514.5 x 370.0 x 182

x 182

Warunki pracy

Temperatura: 0° - 40°C
Wilgotnos¢: 10% - 85%
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Waga 3.08 kg 3.65 kg

Normy FCC, CE (EMC/LVD), UL, BSMI, CCC
bezpieczenstwa

Zasilanie 110 / 230VAC

Pobd6r mocy 21W

1.3. Kamery zewnetrzne ZC-BWNX8039PBA

Dane techniczne:

Model:

ZC-BWNX8039PBA

Standard video:

PAL

Przetwornik:

1/3" Pixim Seawolf DPS

Funkcja dzien/noc:

Filtr mechaniczny

Rozdzielczos¢: 690TVL (758x540)
Czutosc: 0.0 lux (IR On)
Obiektyw: 3.0-9.0mm

WDR: Tak

Inne funkcje:

BLC, DNR (2D), detekcja ruchu, maski

prywatnosci

Oswietlenie IR:

Diody LED 30szt., zasieg 18m

Balans bieli:

ATW1, ATW, AWC, Manual

Elektroniczna migawka:

1/50, FLK, 1/150 ~ 1/100000

Wyjscie video:

1.0Vp-p 75 Ohm S/N: >50dB

Charakterystyka gamma: 0.45

Synchronizacja: Wewnetrzna

Klasa szczelnosci: IP 67

Zasilanie: 12VDC/24VAC

Pobdr mocy: 6.5W/12VDC, 5.7W/24VAC

Temperatura pracy:

-20°C ~ +50°C
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Wymiary: @72 x 209mm

Waga: 750g

1.4. Zasilacz 12V DC

Dane techniczne:

Rodzaj zasilacza: Impulsowy

Napiecie zasilania: 170 ... 250V AC

Zakres czestotliwosci: 50 ... 60 Hz

Napiecie wyjsciowe: 12V DC

Wydajnos¢ pradowa zasilacza: 5 A (do podziatu na 2 obwody wyjSciowe)
Moc zasilacza: 60 W

Tlo$¢ wyjsc: 2 szt.

Typ obudowy: Aluminium

Temperatura pracy: -30 °C ... 70 °C

Klasa szczelnosci: IP67

Rozstaw otworéw montazowych: 166 x 40 mm

Wybrane cechy: obudowa przystosowana do montazu na Scianie
Waga: 0.88 kg

Wymiary: 180 x 71 x 45 mm
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1.5. Zestaw transmisji wizji TCO5807h

Dane techniczne:

Czestotliwos¢ pracy

5,725 - 5,875 GHz

Moc maksymalna

<14dBm (25mW)

Typ Modulacji

FM

Wejscie VIDEO - 75 Q /AUDIO -
600 Q
Zasilanie 10 - 14V / 350mA DC

Temperatura pracy

-20 °C - + 55 °C

Wymiary [mm]

Tx: 125x105x60, Rx:
164x164x80

Klasa szczelnosci

IP65

Waga

0,4kg x 2szt.

1.6. Fotowoltaiczny System Zasilania TOP-Solar 130W / 12V kamer i

zestawow transmisji wizji.

Bateria stoneczna 130 W

Dane techniczne

Moc 130 W

Typ / rodzaj modutu monokrystaliczny
Prad tadowania [Impp] 7,01 A

Prad zwarciowy [Isc] 8,07 A

Napiecie nominalne [Vmpp] 17V

Napiecie jatowe / rozwarcia [Voc]||21V

Wymiary (WxSxG) [mm]: 1476x670x35mm
Waga: 13 kg
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Wydajnosc:

90% do 10 lat, 80% do 25 lat

Typ przytacza:

box przytaczeniowy wodoodporny

Regulator fadowania 12V

Dane techniczne

Napiecie systemowe

12V

Maksymalny prad paneli

10 A

Maksymalny prad

obcigzenia

10 A

Wyswietlacz

diody LED pokazujgce aktualny stan regulatora akumulatora i
obcigzenia; 2 x LED; 1 x Duo LED

Pobor pradu [mA]

< 4mA

Zakres temperatury

pracy [oC]

-200C do +500C

wymiary (SxXWxG) [mm]

80 x 100 x 30

Akumulator zelowy HZY EV 12V -110Ah

Dane techniczne

Napiecie pracy:

12V

PojemnosSc:

110Ah

Wymiary (dtug. x szer. x wys.):|[329 x 173 x 213

Projektowana zywotnos¢: 12 lat

Gwarancja:

24 m-ce (12 m-cy praca cykliczna)

Waga [kg]:

30,9
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4. WYTYCZNE WYKONANIA INSTALACJI.

Instalacje naley wykonywa zgodnie z projektem oraz przepisami grupy polskiohm :
(PN-EN 50132) Systemy Alarmowe — Systemy dozoroW € stosowane w zabezpieczeniach,
wymagania ustawy z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budoe!

( Dz. U. z 2003r. Nr.207, poz. 2016 ze zmianamnymagania ustawy z dnia 16 kwietnia 2004r. o
wyrobach budowlanych ( Dz. U. Z 2004r. Nr.92, p&81 ze zmianami ). Przy zachowaniu
wymaga ,sztuki budowlanej" okrdonych w ,Warunkach technicznych wykonania i odbioobot
budowlano-montaowych tom V Instalacje elektryczne", wydanych prziegte Ministerstwo

Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.

Zasilanie podstawowe systemu - riglevykona z tablicy TB zgodnie z projektem elektrycznym.
Przewody zasilania 230V/50Hz poszczegolnych obwoddelery zabezpieczy oddzielnymi
indywidualnymi samoczynnymi watznikami nadmiarowo pdowymi.

Okablowanie systemu na tynkowo naleprowadz¢ w istniegcych dwudzielnych korytach lub z
zachowaniem wymaganych odleggo (dla oddzielenia od siebie przewoddw sygnatowych
zasilapcych) oraz cgsciowo w przestrzeni sufitu technologicznego (podzanego) - w korytkach
instalacyjnych. Instalagjpodtynkows nalezy prowadz¢ w rurach RKLGF.

Specyfikacja rodzajowa zwdana z wykonaniem instalacji - zgodnie z wytycznypnojektu
wykonawczego. Nalgy bezwzgtdnie oznacz§ wszystkie kable (wizyjne, sterownicze,
mikrofonowe, zasilajce i krosowe) w sposéb trwaty i czytelny zgodnisymboliky projektu na

obu kaicach oraz co 10 m na catej diggo

Montaz instalacji i uradzer, uruchomienie dokonanie nastaw gdzen, zaprogramowania funkcji
monitorowania, zapisu i archiwizacji naje dokon& zgodnie wytycznymi Inwestora,
dokumentagj technicza producenta ugdzer i wymaganiami grupy polskich norm

PN-EN 50132 Systemy Alarmowe — Systemy dozorow@\C€§tosowane w zabezpieczeniach.

Niezbedne jest przeszkolenie (w miejscu mantanstalacji) - personelu 2ytkownika w zakresie
obstugi dostarczonych wdzen oraz podstaw ich programowania potwierdzone paayi

protokotem.

Niezbedne jestwiadczenie ustugi serwisowo-gwarancyjnej systemd €Qv tym ewentualnych -
wymaganych przez xytkownika i Producenta przeglow okresowych uegdzer oraz zmian w
oprogramowaniu i konfiguracji systemu dostosaeugystem do zmieniggych s¢ warunkow

eksploatacyjnych) zgodnie z @tdna umow zawarg po odbiorze instalaciji.
5. SPRZET
Wykonawca jest zobowkany do uywania jedynie takiego spyti, ktoéry nie spowoduje
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niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Robét. Spgkz uzywany do Robét powinien ldy
zgodny z ofeg Wykonawcy.

Sprzt bedacy witasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania Robo6t ma byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowoi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroryodowiska

i przepisami dotycgcymi jego uytkowania.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgce zachowania warunkow

Kontraktu, zostamprzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i ngaszczone do Robot.

6. TRANSPORT
Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych obgien na & przy transporcie
materiatéw/ spretu na i z terenu Robot.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigfodkéw transportu, ktdre nie wptyn

niekorzystnie na jakdé wykonywanych Robét i wkkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu daizie zapewnia prowadzenie Robot zgodnie z zasadami @&rg/mi

w Dokumentacji Projektowe;j.

Wykonawca bdzie usuwaé na biegco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane

jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdacTerenu Budowy.

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.1. Program zapewnienia jakoi (PZJ)

Do obowihzkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Zamawiajcemu/Inspektorowi Nadzoru programu zapewnienia seikov ktérym przedstawi on
zamierzony sposob wykonywania Robét, aiheosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujce wykonanie Robdét zgodnie z Dokumendadjrojektowa, ST oraz poleceniami

i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora NadZamawiajcego.
Program zapewnienia jako bedzie zawieré:
* organizagj wykonania Rob6t i sposob prowadzenia Robdt,
* organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Roboét,
* BHP,

» wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgptowanie praktyczne,

18



» wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowad¢ wykonania poszczegolnych
elementow Robat,

e system (sposéb i proce@lr proponowanej kontroli i sterowania jakm
wykonywanych Robot,

* wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli.
7.2. Zasady kontroli jakéci Robot
Celem kontroli Roboét ddzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiaggna¢ zatazong jakos¢ Robat.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok Robot i jakéé materiatdw. Wykonawca

zapewni odpowiedni system kontroli,aekapc personel, spet, zaopatrzenie | wszystkie proby .

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz Robot zstatliwoscig
zapewniajca sStwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej i ST.

Inspektor Nadzoru daizie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotycacych sprztu, pracy personelu. Jeli niedocagniccia te keda tak
powazne,ze mog wptyna¢ ujemnie na jak&, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzynigaie do
Robdét badanych materiatéw i dojoil je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia zostag
usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.
Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem lhadaateriatbw ponosi
Wykonawca.

7.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez Inspektora Nadzoru.
Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badanRo wykonaniu pomiaru lub badania.
Wykonawca przedstawi naspnie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

7.4. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia. Inspektor nadzoru uprawnionyt jelo
dokonywania kontroli, pobierania probek i badaniatenatéw u zrodta ich wytwarzania,

i zapewniona mu dulzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakoy i producenta

materiatow.
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7.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru/Zamawigly maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

- certyfikat na znak bezpiears#wa, wykazujcy ze zapewniono zgod§é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, Norm Europejekiaprobat

technicznych oraz wéaiwych przepiséw i dokumentow technicznych,
- deklaragt zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
* Polsky Normg lub
* Normg Europejsk lub
* aprobag techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtaskiej Normy,
jezeli nie g objcte certyfikacy okreslong w pkt. | i ktore spetniaj wymogi Specyfikacji
Techniczne,.
W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do Robétdizie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéd w/w dokumenty wydane przez producenta.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.

8. DOKUMENTY BUDOWY

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiavaigzujagcym Zamawiggcego
I Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy ldnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialftoza prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olawjacymi

przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu Robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteiny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy d¢ula
czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim,

bez przerw.

Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyelda oznaczone kolejnym numerem

zalycznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
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9. OBMIAR ROBOT

9.1. Ogollne zasady obmiaru Robot
Obmiar Robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie

z Dokumentagj Projektova, ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze.

Obmiaru Robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym poanaédniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmnij3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lgda wpisane do Rejestru Obmiarow.

9.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
Robot, a take w przypadku wyspowania diaszej przerwy w Robotach.
Obmiar Roboét zanikagych przeprowadza ¢iw czasie ich wykonywania. Obmiar Robét

podlegagcych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowealo obmiaruoraz nieodzowne obliczenigdy wykonane w sposob zrozumiaty

i jednoznaczny.

10. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podleganastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
10.1. Odbior cgsciowy
Odbi6r czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci Robét. Odbioru
czesciowego Robot dokonuje gswg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robo6t. @dbiRobot

dokonuje Inspektor Nadzoru.

10.2. Odbidr ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@ggo wykonania Robot w odniesieniu
do ich ildsci, jakasci i wartasci.
Catkowite zakaczenie Robdét oraz gotow®d do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwilocznym powiadomem na pimie o tym

fakcie Inspektora Nadzoru/Zamavgeggo.

Odbiér ostateczny Robo6t nagt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych
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10.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggo Robdt jest protokot odbioru
ostatecznego Roboét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotowanastpujace dokumenty:

- Dokumentagj Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli
zostata spomdzona w trakcie realizacji Kontraktu.

- Dokumenty zainstalowanego wypasaia.
- Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
- Deklaracje zgodnai lub certyfikaty zgodné&ci wbudowanych materiatow.

- Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towarzggeh (np. na przek@nie linii
sygnatowej, zasilagej, sterowniczej itp.) oraz protokoty odbioru zpkazania tych robét.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wgdém przygotowania dokumentacyjnego neeld
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozonmieg Wykonawg wyznaczy ponowny

termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjRoboty poprawkowe lub uzupetriag kpda zestawione wg

wzoru ustalonego przez Zamavgieggo.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Robét uzupgiecych wyznaczy komisja.

11. PRZEPISY ZWIAZANE.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r.- Prawo budowlane {UDz 2003r. Nr.207, poz. 2016 ze zmianami )
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budoydh ( Dz. U. Z 2004r. Nr.92, poz. 881 ze zmianami

Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtnznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r. pranie oceny systemow
zgodndci, wzoru deklaracji zgodiad oraz sposobu oznakowania wyrobéw budowlanychusimgonych do
obrotu i powszechnego stosowania w budownictwid [[3A1.3/1998 poz. 728).

PN-E-05204 Ochrona obiektdw, instalacji hdzh przed elektryczrioia statyczy.
PN-EN 50132-7 Systemy alarmowe CCTV stosowandvezp@eczeniach.
PN-IEC 60364-7-707 Instalacje elektryczne w obigkbudowlanych.
Wymagania dotyece specjalnych instalacji lub lokalizacii.
Wymagania dotyece uziemié instalacji uradzen przetwarzania danych
PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obaktaudowlanych.
Dobdr i montawyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obigkbudowlanych.
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Ochrona dla zapewnienia bezpiésze@a. Ochrona przed przepami.
Ochrona przed przepiami atmosferycznymi lulaézeniowymi.

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w sprawie szczeg6lowego zakresu i formy
projektu budowlanego™ (Dz.U.120 z 2003 r., po33)1

Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wézia 2004 r. ,w sprawie szczegotowego zakresu iyorm
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyeikonania i odbioru rob6t budowlanych oraz program
funkcjonalno-aytkowego" (Dz.U.z dnia 16 wrzeia 2004r.).

Dyrektywa 92/58/EWG z 26 czerwca 1992r. dot. mifgth wymagéa zwiagzanych ze stosowaniem znakow
bezpieczéstwa i/lub ochrony zdrowia w miejscach pracy.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20w sprawie dziennika budowy, moita
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenianieapce dane dotyaze bezpiecZesstwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 108 poz. 953)

COBR ,Elektromont®’ — Nowoczesne elementy zabezpiéczesrodki ochrony przeciwpoianiowej w
instalacjach elektrycznych do 1 kV 1992r

23



